TD, FONCTIONS MONOSTABLE ET ASTABLE

1- Travail sur le composant 74123

¢ Documentation constructeur

DM54123/DM74123 Dual Retriggerable One-Shot with

Clear and Complementary Outputs

3. The output pulse width (Tyw) for Gy = 1000 pF is defined

Triggering Truth Table as follows:
Ty = KRy Cy (1 + 0.7/Ry)
Inputs Respanes where [Ry is in Kilo-ohrm]
B CLR [Cx is in pico Farad]
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TL/F/B539=1
Order Number DM54123J-MIL, DM54123W-MIL or DM74123N
See NS Package Number J16A, N16A or W16A

« Caractériser ci-dessous ce composant :
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On désire obtenir en sortie de ce composant une durée de I'état instable de 10ms déclenché sur

front montant. Etablir ci-dessous le cablage complet permettant de valider ce cahier des
charges.
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2- Travail sur le composant LM555

» Vous avez sur internet la documentation constructeur du LM555. Le caractériser ci-dessous.
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http://franck.robichon.free.fr/ssi/doc.htm

3- Travail sur le composant 4538

e Documentation constructeur

HEF4538B
MSI

Dual precision monostable
multivibrator

FUMCTION TABLE
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1. H =HIGH siate [the more positive vollage) @ T=H,xC
L = LIOW state (the less positive voltage) | ret
X = gtate is immatarial 1 _ﬁ.
11 = positive ouiput pulss
I = negative output pulse ?_
_ = positive-going transition Cp TzR2aaTd
~y_ = negaliva-going transition
Fig.d4 Connection of the axternal timing
componanis Ry and Cy.

> Caractériser ci-dessous ce composant :

> On désire obtenir en sortie un état instable d'une durée de 0.5s déclenché sur front descendant,
compléter le schéma ci-dessous :
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4- Travail sur le composant 4047

e Documentation constructeur

HEF4047B
MSI
Monostable/astable multivibrator
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astable multivibrator
free running 4.5, 6, 14 T.8.8 12 - 10, 11,13 at pine 10, 11:
true gating 4, 8, 14 T.8.8 12 5§ 10, 11,13 fa =4 .40 Gy
complement gating B, 14 5 7.8, 8 12 4 |10,11,13 |atpinid
t, = 2,20 ARG,
monostable multivibrator
pos. edga-iriggering 4,14 56,7, 8 12 ] 10, 11
neg. adge-triggering 4.8, 14 5 7.0,12 i 10, 11 at pine 10, 11:
ratriggerable 4, 14 5 6.7,89 8,12 10,11 ty = 248 RyC,
axternal count down(!l 14 5 6,7,8,.812 —~ 10, 11
« Caractériser ci-dessous ce composant :
«  On désire obtenir en sortie de ce 0

composant un signal rectangulaire de
fréquence 100Hz, faire ci-contre le
cablage approprié.
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