BANC D’ESSAIS
· Le moteur d’avance du robot tondeur doit être alimenté en 24V.

· Il faut choisir ou câblé une alimentation pouvant délivrer au moins 5A.

· Le diamètre de la poulie est de 100mm.
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Masses

Les masses étant soulevées par 4 brins,
le poids appliqué sur la poulie est donc divisé par 4
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